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ROLLERI ROBOTIC

est née de la synergie des sociétés du groupe Rolleri Holding S.p.a. et nous

nous specialisons dans I'automatisation et I'innovation.

Rolleri Robotic associe les compétences développeées dans les secteurs des
opérations mecaniques et de 'automatisation industrielle pour créer des so-

lutions innovantes a fort impact technologique.

Notre équipe est hautement professionnelle et dédiée a fournir uniguement

es produits et services de la plus haute qualite.
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Le travail devient

COLLABORATIF

N\

ROBOTS SOUDEURS COLLABORATIFS facilitent 'AUTOMATISATION
pour les petites et moyennes entreprises aussi.

Les machines de la série COBOTIC représentent la rencontre parfaite
entre les compétences humaines et les robots..

e serie COBOT IC

Le robot soudour de la série

est un systeme
d’automatisation hightech: une nouvelle conception
d’ et d'intégration avec l'intelligence
artificielle, combinée a la simplicité d’utilisation.

L’objectif principal de la série COBOTIC est la création de
solutions trés avancées mais faciles a utiliser: elle vous
permet de gérer facilement méme un cycle de production

_—#‘-—

coed

COBOTIC 100C

complexe, car en changeant I'outil de chaque bras, une
seule cellule peut effectuer différents processus.

Elle a été concue par une équipe d’experts qui ont
résolu des problémes de caractére technique grace a la
technologie offerte par les robots collaboratifs.

COBOTIC 100M
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INDUSTRIE 4.0

Toute la suite de machines COBOTIC s’inscrit dans le cadre d’industrie 4.0.

L’industrie 4.0 vous permet d’obtenir les résultats meilleurs et d’atteindre vos objectifs
commerciaux. Les nouveaux défis soulignent la nécessité de numériser les entreprises
manufacturiéres. Le monde industriel doit faire face a des défis en évolution rapide. Nos
ressources sont limitées et nous devons tous faire plus avec moins.

La numérisation et 'automatisation sont des tournants pour relever ces défis.

[l est essentiel de collecter, comprendre et utiliser I'énorme quantité de donnees creées.

COBOTIC REMOTE

Assistance a distance avec lunettes de vision et tablettes pour une interface directe en
temps réel avec la cellule.

Grace au systeme COBOTIC REMOTE, nous pouvons assister 'opérateur dans toute opération et
intervenir de maniere prédictive pour éviter tout probleme de temps d’arrét machine.

Une fois les lunettes portées, il est possible d’avoir une intervention directe sur tout type de
probléeme, aussi bien de type technico-mécanique sur la cellule que de type technique pour la
résolution de problémes de soudure ou autre. La machine a une surveillance continue et chaque
partie est contrélée.

SYSTEME INTELLIGENT

Les robots soudeurs peuvent étre utilisés par tous les opérateurs. En effet, aucune expérience
préalable n’est requise. Les machines COBOTIC peuvent se déplacer dans I'espace,
reconnaissant également les déformations de la tole en ne fixant qu’un point de départ et un
point d’arrivée sans aucun type de programmation par I'opérateur.

DISPOSITIF ENERGY SAVING

Toutes nos Cobotic peuvent etre équipées de dispositif ENERGY SAVING, qui permet de créer
le vide nécessaire au fonctionnement des gabarits seulement quand la machine est en train de
travailler, ce qui garantit une économisation de I'énergie.

Les modeles de la série COBOTIC

lrrl.

100T

Cellule pour soudage

TIG

Cellule d’EBAVURAGE

100M

Cellule pour soudage

MIG

90M

Cellule ouverte pour
soudage MIG

90MC

Cellule pour SOUDAGE et

www.rollerirobotic.com

POLISSAGE

info@rollerirobotic.com




Cellule pour soudage TIG

La cellule est entierement
protégée avec fermeture
automatique des protections

Prédisposé pour garantir une de plus, la cellule est équipee de

extraction correcte des fumées. multiples fonctions de sécurite
Grace a COBOTIC 100T la programmation est extrémement simple et convient également a la production de petites avancees et réglables, dont la

quantités. L'important travail de développement logiciel a permis de simplifier toutes les activités de programmation surveillance continue du « coude »
avec une réduction significative des temps. du robot.

1. FONCTIONNALITE

SYSTEME DE SUIVI DE LA
PRECISION +/- 0.03 mm TOLE

Elle a une précision de +/- 0,03mm, avec une A partir d’un point de départ et d’un de fin,
charge utile ISO 9283 grace a I'utilisation le robot peut se déplacer dans I'espace, en
d’un robot collaboratif UR5e 6 axes avec 6 reconnaissant les deformations de la tole aussi, | C 0 B OT I C 1 UUT
articulations rotatives DOF. sans besoin de programmation de la part d’'un L
opérateur.

SIMPLICITE D’'UTILISATION

Les opérations sont rapides et simplifiées également par le fait que les commandes les plus importantes sont déja
présentes sur la poignée de la torche. L'interface de gestion de I'ensemble de 'unité est extrémement simple, les
boutons de démarrage et d’arrét du programme de production sont évidents.

Pour compléter I'équipement du COBOTIC 100T il y a I'écran tactile pour programmer le robot et I'ensemble de 'unité.
Il est possible d'indiquer le point de départ et le point d’arrivée du parcours mais aussi de pointer vers la tole grace a
une commande extrémement intuitive et rapide.

2. MANIPULATION SIMPLE

Il est possible de configurer et de reconfigurer la disposition des lignes de production dans la zone de production de
maniere extrémement agile.

COBOTIC 100T a été congue pour avoir un volume compact et un poids limité qui le rend facilement repositionnable en
utilisant chariots élévateurs électriques courants ou de ponts roulants traditionnels.

Les fourches du chariot élévateur doivent avoir une largeur d’au moins 90 cm.

COBOTIC 100T est née avec
5 5 Pour garantir les parties les plus une alimentation sans interruption
3. SECURITE sensibles de la cellule, il y a un pour éviter les arréts brusques.
double panneau électrique avec
des redresseurs de tension de

La cellule est entierement protégée avec fermeture automatique des protections. De plus, la cellule est équipée de
derniére génération.

multiples fonctions de sécurité avancées et réglables, dont la surveillance continue du « coude » du robot.

www.rollerirobotic.com I"" info@rollerirobotic.com




4.

Cellule pour soudage TIG

TECHNOLOGIE | ASSISTANCE ET MAINTENANCE PREVENTIVE

COBOTIC REMOTE

Assistance a distance avec lunettes de vision
et tablettes pour une interface directe en temps
réel avec la cellule.

Grace au systeme COBOTIC REMOTE, nous
pouvons assister I'opérateur dans toute opération
et intervenir de maniére prédictive, pour éviter
tout probléme de temps d’arrét machine.

5.

ZONE DE TRAVAIL

COBOTIC 100T est la premiere cellule robotisée pour le soudage TIG, avec une zone de travail de 2400 mm x 1200
mm. Alternativement, il est possible de travailler avec 2 stations de 1200mm x 1200mm.

6.

FICHE TECHNIQUE I

N. 1 connexion CEE 380V 16A quadripolaire (absorption 10kW)

N. 1 raccord d’air comprimé avec tube de 8m de diametre

Robot collaboratif URSe 6 axes avec 6 articulations rotatives DOF

Précision de +/- 0,03 mm, 900mm de portée

Charge utile conformément a Iégislation ISO 9283

Le systeme est entierement intégré au générateur de soudeur TIG

COBOTIC dispose de 6 axes sur le robot et d’'un 7éme axe de 1800 mm synchronie et garantit une utilisation
maximale du bras du robot, réduisant les possibilités d’encombrement

Aucun entretien fréquent requis

Systemes d’extraction de fumées verticaux a 2 ou 4 cartouches avec modules de pression différencies
Positionneur synchronisé pour rotation a 360° des pieces a appliquer sur le plan de travail

La fonctionnalité est disponible pour I'approvisionnement en matériel de maniere contrélée avec surveillance de la
consommation.

* La société se réserve le droit d’apporter des modifications partielles ou totales aux spécifications techniques des produits.

COBOTIC 100 sont les premieres
cellules robotisées avec une zone de
travail de 2400 mm x 1200 mm.

N

Il est possible de travailler avec 2
stations de 1200mm x 1200mm.

Il est possible de créer des
cycles de travail entierement
automatiques avec ouverture

et fermeture synchronisées des
protections pour le chargement et le
déchargement des produits finis.

cosoTIC 100T

Tiroir porte-outils et
accessoires intégreés.

www.rollerirobotic.com [ info@rollerirobotic.com




cellule d'EBAVURAGE

1. FONCTIONNALITE

Gestion optimisée des différentes configurations
géométriques en fonction des différents types de surfaces et de matériaux a usiner. Grace a la cellule
robotisé pour I'affitage COBOTIC 100C, la programmation est extrémement simple et convient également a la
production de petites quantités. L'important travail de développement logiciel a permis de simplifier toutes les activités
de programmation avec une réduction significative des temps. Programmation sur plateforme propriétaire. COBOTIC
100C peut utiliser des outils pneumatiques gérés directement par I'unité, y compris la gestion embarquée d’outils
supplémentaires avec déverrouillage et accouplement rapides: un véritable changement d’outil entiérement
automatique.

PRECISION +/- 0.03 mm

Technologie d’avant-garde grace a I'utilisation
d’un robot collaboratif UR5e 6 axes avec 6
articulations rotatives DOF et une précision de +/-
0,03mm, avec une charge utile ISO 9283.

CHANGEMENT D’'OUTIL AUTOMATIQUE

Cobotic 100C dispose d’un magasin avec 4 outils pour les différents besoins de finition.
On a également un catalogue avec un large éventail d’outils a utiliser dans la cellule.

SIMPLICITE D’'UTILISATION

Les opérations sont rapides et simplifiées également par le fait que les commandes les plus importantes sont déja
présentes sur la poignée de téte. L’interface de gestion de I'ensemble de I'unité est extrémement simple, les boutons
de démarrage et d’arrét du programme de production sont évidents. Pour compléter I'équipement du COBOTIC 100C
il y a I'écran tactile pour programmer le robot et I'ensemble de 'unité.

2. MANIPULATION SIMPLE

Il est possible de configurer et de reconfigurer la disposition des lignes de production dans la zone de production de
maniére extrémement agile. L'unité pour I'affitage COBOTIC 100C a été congue pour avoir un volume compact et
un poids limité qui le rend facilement repositionnable en utilisant chariots élévateurs électriques courants ou de ponts
roulants traditionnels. Les fourches du chariot élévateur doivent avoir une largeur d’au moins 90 cm.

3. SECURITE

La cellule est entierement protégée avec fermeture automatique des protections. De plus, la cellule est équipée de
multiples fonctions de sécurité avancées et réglables, dont la surveillance continue du « coude » du robot.

La cellule est entierement
protégée avec fermeture
automatique des protections
de plus, la cellule est équipee de
multiples fonctions de sécurité
avancees et reglables, dont |a
surveillance continue du « coude »
du robot.

e D
L COBOTIC 1000

| - | b

Predisposé pour garantir une
extraction correcte de poussiéere.

e e e e Te———

COBOTIC est née avec une
alimentation sans interruption
pour éviter les arréts brusques.

Pour garantir les parties les plus
sensibles de la cellule, il y a un
double panneau électrique avec
des redresseurs de tension de
derniére génération.

www.rollerirobotic.com [ info@rollerirobotic.com
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cellule 4’ EBAVURAGE E*E

Minute 00:20 de la vidéo : on voit plus en
détail le changement d’outil (magasin avec
4 outils, et, en plus, un outil directement sur
la zone de travail), ou le robot est 8 méme

COBOTIC 100 sont les premieéres de prendre et stocker les outils selon les

4. TECHNOLOGIE | ASSISTANCE ET MAINTENANCE PREVENTIVE cellules robotisées une zone de nécessités de l'opérateur..
travail de 2400 mm x 1200 mm.

Il est possible de créer des

cycles de travail entiérement
COBOTIC REMOTE automatiques avec ouverture

Il es.t possible de travailler avec 2 et fermeture synchronisées des
Assistance a distance avec lunettes de vision stations de 1200mm x 1200mm. protections pour le chargement et le
et tablettes pour une interface directe en temps déchargement des produits finis.
réel avec la cellule.
Gréace au systeme COBOTIC REMOTE, ous
pouvons assister I'opérateur dans toute opération
et intervenir de maniére prédictive pour éviter

tout probléeme de temps d’arrét machine. ] DD C

COBOTIC

5. ZONE DE TRAVAIL

COBOTIC 100C est la premiere cellule robotisée pour I'ébavurage - netoyage - avec une zone de travail de 2400 mm x
1200 mm. Alternativement, il est possible de travailler avec 2 stations de 1200mm x 1200mm.

6. FICHE TECHNIQUE +

N. 1 connexion CEE 220V 16° (absorption 600W)

N. 1 raccord d’air comprimé avec tube de 8m de diamétre

Robot collaboratif URS5e 6 axes avec 6 articulations rotatives DOF

Précision de +/- 0,03 mm, 900mm de portée

Charge utile conformément a législation ISO 9283

Cobotic 100C est la cellule intelligente avec changement d’outil automatique: un outil en fonctionnement et 4 en
stock. Grace a la simplicité du logiciel, il est possible d’optimiser I'utilisation des différents outils et de surveiller
usure

COBOTIC dispose de 6 axes sur le robot et d’'un 7éme axe de 1800 mm synchronie et garantit une utilisation
maximale du bras du robot, réduisant les possibilités d’encombrement

Aucun entretien fréquent requis

Systémes d’aspiration verticale pour poudres a 2 ou 4 cartouches avec modules de pression différenciés
Positionneur synchronisé pour rotation a 360° des piéces a appliquer sur le plan de travail

Large gamme d’outils a utiliser sur le systeme d’attache rapide.

Tiroir porte-outils et
accessoires intégreés.

* La société se réserve le droit d’apporter des modifications partielles ou totales aux spécifications techniques des produits. www.rollerirobotic.com I info@rollerirobotic.com




Cellule pour soudage MIG

La cellule est entierement
protégée avec fermeture
automatique des protections

Prédisposée pour garantir une de plus, la cellule est équipée de

. o - . - extraction correcte des fumées. multiples fonctions de sécurite
Soudage a fil - MIG - avec 1le robotisée COBOTIC 100M avanceées et réglables, dont la

Programmation sur plateforme d'origine. La programmation de COBOTIC 100M est trés simple, apte & la production de surveillance continue du « coude »
: : ; . : L . : o du robot.

petits lots aussi. Le développement du logiciel a permis de simplifier toutes les activités de programmation, en réduisant

le temps de réalisation.

1. FONCTIONNALITE

PRECISION */= 0-03 mm T |

Technologie d’avant-garde grace a I'utilisation

d’un robot collaboratif UR5e 6 axes avec 6 C O B. OTI C ] U U M

articulations rotatives DOF et une précision de +/-
0,03mm, avec une charge utile ISO 9283.

SIMPLICITE D’UTILISATION

Programmation sur plateforme d’origine. La programmation de COBOTIC 100M est tres simple, apte a la production de
petits lots aussi. Le développement du logiciel a permis de simplifier toutes les activités de programmation, en réduisant
le temps de réalisation. A completer 'équipement de COBOTIC 100M, il y a le touch pad pour programmer le robot et
l'unité compléte. Il est possible d’'indiquer le point de démarrage et le point de fin du trajet, mais aussi de pointer la téle
a travers des instructions faciles et rapides a comprendre.

2. MANIPULATION FACILE

Il est possible de configurer et reconfigurer la disposition des lignes de production dans la zone de travail de maniere
tres simple.

COBOTIC 100M est congue pour avoir un volume compact et un poids limité, ce qui rend la cellule facile a placer et
replacer avec des chariots élévateurs électriques ou des ponts roulants. Les fourches du chariot élévateur doivent avoir
une largeur d’au moins 90 cm.

3. SECURITE Pour garantir les parties les plus COBOTIC est né avec une
sensibles de la cellule, il y a un alimentation sans interruption

. , , . double panneau électrique avec pour éviter les arréts brusques.
La cellule est entierement protégée avec fermeture automatique des protections. De plus, la cellule est équipée de des redresseurs de tension de

multiples fonctions de sécurité avancées et réglables, dont la surveillance continue du « coude » du robot. derniére génération.

www.rollerirobotic.com [ info@rollerirobotic.com




Cellule pour soudage MIG

4. TECHNOLOGIE | ASSISTANCE ET MAINTENANCE PREVENTIVE

COBOTIC REMOTE

Assistance a distance avec lunettes de vision
et tablettes pour une interface directe en temps
réel avec la cellule.

Grace au systeme COBOTIC REMOTE, ous
pouvons assister I'opérateur dans toute opération
et intervenir de maniére prédictive pour éviter
tout probléme de temps d’arrét machine.

5. ZONE DE TRAVAIL

COBOTIC 100M est la premiére fle robotisée pour soudage a fil - MIG - avec une zone de travail utile de 2400 mm x
1200 mm.
Alternativement, il est possible de travailler avec deux zones de travail séparées de 1200 mm x 1200 mm.

—

Hauteur de travail augmentée.

6. FICHE TECHNIQUE*

N. 1 raccordement CEE 380V 16A 4 pdles (absorption 13,3 kW)

N. 1 raccordement air comprimé avec joint diametre 8 mm

Robot collaboratif URSe a 6 axes, avec 6 raccords tournants DOF

Précision de +/- 0,03mm. 900 mm de déport

Chargement exploitable selon la norme I1ISO 9283

Le systeme est entierement intégré avec le générateur soudage MIG

COBOTIC a 6 axes sur le robot et un 7e de 1800 mm qui fonctionne en syncronisme et garantit la compléete
exploitation du bras du robot, en réduisant les possibilités d’encombrements

Pas besoin de maintenance fréquente

Systemes d’aspiration verticaux des fumeées a 2 ou 4 cartouches avec modules de pression différenciés
Positionneur syncronisé pour rotation des piéces de 360, a positionner en station de travail

* La société se réserve le droit d’apporter des modifications partielles ou totales aux spécifications techniques des produits.

COBOTIC 100 sont les premieres
fles robotisées avec une zone de

travail utile de 2400 mm x 1200 mm.

N\

Il est possible de travailler avec 2
stations de 1200 mm x 1200 mm.
Hauteur de travail augmentée.

Tiroir porte-outils et
accessoires intégreés..

Il est possible de créer des
cycles de travail complétement
automatiques, avec ouverture

et fermeture synchronisée des
protections, pour le chargement et le
déchargement des produits finis.




Cellule ouverte pour soudage MIG

1. FONCTIONNALITE

Soudage a fil - MIG - avec 1le robotisée COBOTIC 90M Surveillance continue du “coude” du
Programmation sur plateforme d’origine. La programmation de COBOTIC 90M est trés simple, apte a la production de robot.
petits lots aussi. Le développement du logiciel a permis de simplifier toutes les activités de programmation, en réduisant

le temps de réalisation. Prédisposé pour garantir une
extraction correcte des fumées.

PRECISION +/- 0.1 mm

La cellule est douée d’'une précision de +/- 0,1
mm, avec une charge utile ISO 9283, grace

a l'utilisation d’un robot collaboratif UR10e

a 6 axes, avec 6 raccords roulats DOF, et
uneprécision de +/-0,1 mm.

SIMPLICITE D’'UTILISATION

Les opérations sont rapides et simplifiées aussi par le fait que les instructions les plus importantes sont déja présentes
sur la poignée de la torche. L’interface de gestion de toute I'unité est trés simple ; les boutons de démarrage du
programme de production et d’arrét sont bien visibles. A completer I'équipement de COBOTIC 90M, il y a le touch pad
pour programmer le robot et I'unité compléte. Il est possible d’'indiquer le point de démarrage et le point de fin du trajet,
mais aussi de pointer la téle a travers des instructions faciles et rapides a comprendre.

L
Eﬂj' 11 '. =l
|IROBUTIC

2. MANIPULATION FACILE

Il est possible de configurer et reconfigurer la disposition des lignes de production dans la zone de travail de maniere
trés simple.

Pour le positionnement de la cellule on peut utiliser le chariot €lévateur. ) m

3. SECURITE Double ouverture laterale
pour travailler avec des pieces

La cellule est équipée de multiples fonctins de sécurité avancées et réglables, dont la surveillance continue du encombrantes, avec possibilité
de charge et soutien a travers le

coude » du robot.
« coude » du dispositif de levage.

Prédisposition pour I'aspiration des fumeées.

www.rollerirobotic.com [ info@rollerirobotic.com




Cellule ouverte pour soudage MIG

5. ZONE DE TRAVAIL

COBOTIC 90M est une ile robotisée ouverte pour le soudage a fil - MIG - avec une zone de travail utile de 2000 mm x
1000 mm.

Robot collaboratif UR10e avec charge utile de 12,5 kg et zone de travail de 1300 mm, ce qui permet de travailler sur
une grande surface, sans perdre précision, ni charge de travail.

Double ouverture latérale pour travailler avec des pieces encombrantes, avec dispositif de levage.

L

6. FICHE TECHNIQUE*

N.1 raccord pneumatique pression de travail a 7 bar ou supérieure, 10MI/min (la cellule a une accroche rapide
standard AT023401 PROF. ALLEMAGNE 1/4)

Torche de soudage MIG diameétre 0,6 pour travailler avec I'inox

N. 1 raccord 400VAC 16A 3F+N 50HZ vis standard industriel. - ABSORPTION : 10,4 KW

N. 1 raccord 230VAC 50HZ 2P+Tvis standard industriel. - ABSORPTION : 1,5 KW

N.1 raccord pour jonts flexibles diamétre 100 mm. - ABSORPTION : 2000 m3/h

N.1 raccord pour joints diamétre 9 mm ou 11,5 mm et mix pour soudage.

* La société se réserve le droit d’apporter des modifications partielles ou totales aux spécifications techniques des produits.

COBOTIC 90M a une zone de travail
utile de 2000 mm x 1000 mm.

Tiroir porte-outils et
accessoires intégrés.

www.rollerirobotic.com

info@rollerirobotic.com




Cellule pour SOUDAGE et POLISSAGE

1. FONCTIONNALITE

Soudage a fil - MIG et POLISSAGE avec ile robotisée
COBOTIC 90M ATC.

La programmation de COBOTIC 90MC est tres simple, apte a la production de petits lots aussi. Le développement
du logiciel a permis de simplifier toutes les activités de programmation, en réduisant le temps de réalisation.
Programmation sur plateforme d’origine. COBOTIC 90MC peut utiliser outils pneumatiques controlés directement par
l'unité, y compris montage et démontage rapide des outils : un changement d’outils complétement automatique.

PRECISION +/- 0.1 mm

La cellule a une précision de +/-0,1 mm,
avec une charge utile ISO 9283, gréace a
I'utilisation d’un robot collaboratif UR10e
a 6 axes, avec 6 raccords roulats DOF, et
uneprécision de +/-0,1 mm.

CHANGEMENT D’'OUTIL AUTOMATIQUE

Cobotic 90MC dispose d’'un magasin avec 4 outils pour les différents besoins de finition.
On a également un catalogue avec un large éventail d’outils a utiliser dans la cellule.

SIMPLICITE D’'UTILISATION

Les opérations sont rapides et simplifiées aussi par le fait que les instructions les plus importantes sont déja présentes
sur la poignée de la torche. Linterface de gestion de toute I'unité est trés simple ; les boutons de démarrage du
programme de production et d'arrét sont bien visibles.

A completer I'équipement de COBOTIC 90MC, il y a le touch pad pour programmer le robot et 'unité compléte. |l

est possible d’indiquer le point de démarrage et le point de fin du trajet, mais aussi de pointer la tole a travers des
instructions faciles et rapides a comprendre.

2. MANIPULATION FACILE

Il est possible de configurer et reconfigurer la disposition des lignes de production dans la zone de travail de maniere
trés simple.
Pour le positionnement de la cellule on peut utiliser le chariot élévateur.

Prédisposition a I'aspiration des
fumées

Surveillance continue du « coude »

du robot..

www.rollerirobotic.com

info@rollerirobotic.com




Cellule pour SOUDAGE t POLISSAGE

3. SECURITE

L'unité est protégée par un systéme de sourveillance continue du « coude » du robot.
Prédisposition a 'aspiration des fumées.

5. ZONE DE TRAVAIL

COBOTIC 90MC est une fle robotisée pour soudage a fil - MIG - avec une zone de travail utile de 2000 mm x 1000
mm.

Robot collaboratif UR10e avec charge utile de 12,5 kg et zone de travail de 1300 mm, ce qui permet de travailler sur
une grande surface, sans perdre précision, ni charge de travail.

1

6. FICHE TECHNIQUE*

N.1 raccord pneumatique pression de travail a 7 bar ou supérieure, 10MI/min (la cellule a une accroche rapide
standard AT023401 PROF. ALLEMAGNE 1/4)

Torche de soudage MIG diametre 0,6 pour travailler avec I'inox.

N.1 raccord 400VAC 16A 3F+N 50HZ vis standard industriel. - ABSORPTION : 10,4 KW

N.1 raccord 230VAC 50HZ 2P+T vis standard industriel. - ABSORPTION : 1,5 KW

N.1 raccord pour jonts flexibles diamétre 100 mm. - ABSORPTION : 2000 m3/h

N.1 raccord pour joints diametre 9 mm ou 11,5 mm et mix pour soudage.

* La société se réserve le droit d’apporter des modifications partielles ou totales aux spécifications techniques des produits.

COBOTIC 90MC a une zone de
travail de 2000 mm x 1000 mm.

Tiroir porte-outils et
accessoires intégres.

www.rollerirobotic.com

info@rollerirobotic.com




FORMATION ET ASSISTANCE

Notre assistance technique et notre support de formation professionnelle sont garantis par une

série d’outils logiciels et matériels dédiés.

N

FORMATION

Pour garantir une productivité
optimale de nos produits, on
propose également une formation
destinée a nos clients.

Les cours de formation peuvent avoir
lieu en présence ou a distance, chez
nous, ou directement chez nos clients.

+ opérateur
+ programmeur

+ technicien de maintenance

COBOTIC REMOTE

Grace a COBOTIC REMOTE
I'opérateur recevra une assistance a
distance, avec interventon de notre
service, pour tout type de probléme, de
la mécanigue au logiciel.

L’assistance téléphonique sera une
aide rapide et toujours a disposition de
nos clients.

PROGRAMMATION, CANON DE GUIDAGE, CONSEILS

Production de masquages pour soudage avec cellules robotisées et de programmes de production
de l'usine.

N

+ Masquages pneumatiques, qui permettent a I'opérateur d'utiliser la prédisposition déja présente dans la
cellule pour réproduire un lot.

» Table perforée pour prédisposition aux fixations manuelles.

AUCUN CHANGEMENT ORGANISATIONNEL

Ceux qui se tourneront vers Rolleri Robotic n’auront pas a changer d’organisation.

Il n'aura pas a se soucier de la formation du personnel pour la production des masques et pour la préparation
des programmes de production des unités COBOTIC. Surtout, n'aura pas a gérer les nouvelles complexités
matérielles et logicielles, n’aura qu’a se concentrer sur la gestion de la production et la satisfaction des besoins
de ses clients.

VITESSE

Avec un audit rapide, méme a distance, nous collecterons vos informations et en recevant le fichier cad de la
piéce que vous avez a produire nous effectuerons les simulations du cycle de production.

Pour maximiser la productivité de votre unité Al.land, nous produirons les canon ed guidage nécessaires et les
programmes de production.

ADDITIF

Outre aux canon de guidage en métal, nous pourrons concevoir, produire et fournir des accessoires fabriqués
avec des techniques de fabrication additive, telles que I'impression 3D, nécessaires a un traitement spécial.

.hosonc



RRESTEZ
A JOUR

NS

Abonnez-vous a notre newsletter pour rester toujours informé
des nouveautés de la série COBOTIC100.

a
nFE Scannez le code QR et abonnez-vous !

Etes-vous intéressé par les produits de la série COBOTIC 100
ou avez-vous besoin de plus d’informations?
Contactez nos experts.

Rolleri Robotic
Via Artigiani Loc. Cabina — 29020
Vigolzone (PC), Italia

Tel: +39 0523 870905
Email: info@rollerirobotic.com
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